BIJLAGEN

Figuur 1: ARAN-meetvoertuig

Voertuigsystemen

ESP Active (Semi-)Active
Steering Suspension

Wielsnelheidssensoren

Stuurwielhoeksensor
Acceleratiesensor
Yaw-sensor
Hoogtesensoren

Acceleratiesensor (ophanging)
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Tabel 1: Overzcht voertuigsystemen en hun bijhorende sensoren
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Figuur 2: Voorbeelden van gedetecteer de defecten op een testtraject



